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Elektroda

Wymiary elektrofiltra:
- szerokosé 30 mm:

- wysokos¢ 30 mm:

- dlugosé 60 mm.

Elektroda zbiorcza
Kierunek przeplywu
S =>
Elektroda Vy(ms) 05 025
ulotowa

Wymiary elektrofiltra:

- szerokosé 200 mm:

- wysokosé 100 mm:  Napigeie: U =-27.4 kV

- dlugos¢ 1100 mm.  Prad: I =260 mA Badania wykonane w ramach grantu NCN N523 747540 pt. “Badanic
iodpylania zanieczyszczonego powietrza za pomocy




